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TEORIA PARA EL SERVICIO

Estructura general de un reproductor

de discos compactos

La importancia de conocer la estructura general de la
seccién con la cual vamos a trabajar, nos permite fami-
liarizarnos con su funcionamiento y comprender la ma-
nera en que se relacionan todos los elementos que la
integran; esto, evidentemente nos ayudard al momen-
to de brindar el servicio.

Motores de }
seguimiento y
deslizamiento

Reciben las sefales
directamente del
servomecanismo, y

ejecutan los movimien-
tos de disco y pick-up. ABCD

Motor
spindle

Recuperador optico

En él se inicia el proceso de
recuperacion de la senal de audio
de un disco compacto. En su
interior se produce un rayo |aser,
que es conducido a traves de
diversos medios dpticos hasta la
superficie del disco.

Diagrama a bloques de un reproductor de CD tipico
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RF

4

Servo

| Tracking

Sled

Fuente de pod;e' ¥

Servomecanismo ’
Se encargan de compensar cualquier tipo de
variacion mecdnica, evitando que el haz de luz
se desenfoque y se pierda la lectura de algin
track. Generalmente, todo sistema cuenta con
dos servomecanismos principales: de enfoque
(focus) y de seguimicnto (tracking); y dos
complementarios: de desplazamiento lateral
{sled) y de velocidad lineal constante (CVL).
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Amplificador de radiofrecuencia
Se encarga de amplificar la senal
obtenida por el recuperador
optico y la convierte en una senal
de diamante o RF.

v

Proceso de audio

Recibe la senal original,
debidamente procesada y sin
ninguna interferencia, y la
envia hacia los altavoces del
equipo. El resultado una senal

de audio perfecta.

———— - Proceso 4’@

de audio L 55t

Proceso D/A
digital

Convertidor digital-

Proceso andlogo
de audio R Este circuito integrado se

R out encarga de transformar
los datos numéricos
presentes en la senal de
EFM en una senal de
audio.

Procesador digital

Recibe a la senal de RF y se BT
encarga de procesarla de T
manera digital hasta obtener
una senal de EFM.
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Funcionamiento del sistema mecanico

El microprocesador

Independientemente del tipo de mecanismo que utilice el
reproductor, su funcionamiento y movimientos siempre
estardn coordinados por el microprocesador. Pero, para rea-
lizar correctamente su trabajo de coordinacién, el micro-
procesador necesita reunir ciertas caracteristicas de opera-
cién; como son un voltaje de alimentacién (generado por la
fuente), una senal de reinicio y una sefial de reloj.

A su vez, el microprocesador se auxilia de las teclas de
funciones, los interruptores y sensores para que se realicen,
por ejemplo, la funcién de abrir o cerrar el compartimento
en los mecanismos de tipo unidisc; o para lograr el giro de
la charola en los de tipo carrusel; o bien, para conseguir el
cambio de compartimentos en los mecanismos de magazi-
ne.

Guia Rapida
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TEORIA PARA EL
SERVICIO

El sistema de servomecanismos

El sistema de servomecanismos consiste en un conjunto de
circuitos que minimizan cualquier alteracién en la lectura
de la informacién, que pueda ser causada por alguna varia-
cién en el movimiento mecdnico. Generalmente, en todos
los equipos de audio que cuentan con reproductor de dis-
cos compactos se incluyen cuatro servomecanismos. Para

Diagrama a bloques del servo de enfoque

4

ejemplificar la estructura de cada uno de los circuitos, mos-
tramos los diagramas correspondientes a un equipo de audio
Aiwa modelo 4ZG-1Z, que por ser de los sistemas de re-
productores de discos mds representativos, le pueden servir
como gufa para analizar otros modelos.

Servomecanismo de enfoque (focus)

Conocido también como focus es el encargado de
controlar la distancia focal de la lente con respecto a
la superficie del disco, no obstante que exista un
movimiento oscilante en el disco. El funcionamiento de
este servo esta dividido en cuatro etapas basicas.

I e
| Este circuito realiza autométicamente la

| cancelacién de lo desviacion de la lente dentro de
IC del servo

Seccion de
autocancelacion de la
desviacién de enfoque

Seccion de busqueda de
enfoque

Desempana completamente la lente y la ubica en
i la posicion correcta de lectura

Una vez detectado DRF (senal RF) y FZC (cruce de
cero de enfoque), detecta que existe un disco;
ademds de que el circuito servo de enfoque
funcione.

Circuito Detector de DRF
y FZ

Controla la altura de la posicién de la lente con

Circuito Servo de Enfoque e ¥ ) ; ;
respecto a la superficie del disco mientras éste gira
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Servomecanismo de seguimiento (tracking)
También emplea un método electromagnético para
desplazar lateralmente la lente. Se conoce como servo
de tracking y es capaz de corregir pequenas desviacio-
nes del rayo de luz, para garantizar una lectura
continua de la informacion. Su modo de operacién
incluye cinco funciones.

4

Cancelacion outomdtica de la desviacion
de seguimiento

Cancela automdticamente los volatajes de desviacion del
amplificador interno del circuito integrado cuondo no existe lectura
o falta de algdn componente del circuito

Ajuste automadtico del balance de
seguimiento

Control del seguimiento

Ajusta automdticamente la diferencia de sensibilidad entre los
fotodetectores E y F

Controla la luz laser del recuperador éptico de modo que siempre
siga la pisto de pits

Permite un salto suove de pistas y funciono cuando se detecta algin

Control de ganancia de seguimiento
g 9 defecto en ellas

Circuito de salto de pista

Mueve el recuperador para acceso aleatorio

Diagrama a blogques del circuito serve de tracking
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‘ Servomecanismo de desplazamiento (sled)
Es un circuito especial, conocido como sled, capaz de
controlar el desplazamiento de todo el ensamble
optico hasta completar los 33 mm de anchura que
integran el area de datos. Cabe mencionar que este
circuito funciona aprovechando el componente de la
senal error de tracking.

Diagrama a bloques del circuito
servo de deslizamiento
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Movimiento del pick up
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Servomecanismo del motor

de giro de disco (spindle)

Debido a que la velocidad del disco varia dependien-
do del sector de la periferia que se encuentre leyendo,
se incluye este servo para controlar la rotacion del
disco y éste mantenga una velocidad lineal constante
(CLV); gracias a este recurso, se lee sin pérdida la
misma cantidad de datos por centimetro. Este sistema
esta integrado por un circuito de control de velocidad
y por un fase que conmuta de manera automadtica.

Diagrama a bloques del circuito

servo de giro de disco
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TEORIA PARA EL

Engl‘anes y bandas SERVICIO

Todos y cada uno de los movimientos del sistema mecénico
se logra a través de un conjunto de engranes, poleas, bandas
y cremalleras; cada uno de ellos, se identifica con un nom-
bre particular. Es importante saber reconocerlos para facili-
tar el procedimiento de desensamble y ensamble.

‘ Engrane de cremallera
Estd encargado del deslizamiento de la puerta para
que se abra o cierre.

‘ Engranes de acoplamiento
Su funcion es acoplar el movimiento del giro entre los
distintos engranes; se le conoce también como “pinon
loco”.

Engrane elevador
Realiza el movimiento hacia arriba o hacia abajo del
pick-up para que se realice la lectura del disco.

‘ Banda de transmisién
Como su nombre lo indica, es la encargada de
transmitir el movimiento o rotacion del motor hacia
los engranes de movimiento.
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